DR442

Reégulateurs PID
universel, auto-réglant.
Sorties continues et
discontinues. RS485.
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Le régulateur DR442 est un régulateur PID destiné aux applications de régulation
standard. Equipé d’une entrée universelle, d’une sortie réglation continue ou
discontinue, de deux relais d’alarme, d’une liaison numérique RS485, il permet de
s’'adapter a la plupart des procédés industriels. Son alimentation universelle de 85 a
270Vca permet son utilisation partout dans le monde. De trés nombreux paramétres
de réglage lui conférent une grande faculté d’adaptation et le place en téte des
appareils de sa catégorie.

CEX

DATAREG 442 |—{Al1B XX

A Sortie 1 v

0 Relais A Sorties supplémentaires

1 | Pilotage de relais statique (SSR) 12Vcc 00 Sorties 1 & 2 uniquement

2 Courant 4-20mA <« 01 Sortie 3, relais

3 Tension 0-10V 02 Sortie 3, relais statique 12Vcc (SSR)

4 Tension 0-5V 03 Communication RS485

5 Courant 0-20mA 04 Sortie 3, relais et RS485
05 Sortie 3, relais statique 12Vcc (SSR) et RS485

B Sortie 2 06 Entrée CT

0 Relais - 07 Sortie 3, relais + entrée CT

1 | Pilotage de relais statique (SSR) 12Vcc 08 Sortie 3, SSR + entrée CT
09 Entrée CT + RS485
10 * Seconde entrée analogique (positionneur de vanne)
11 | * Seconde entrée analogique (positionneur de vanne) + RS485

* Seconde entrée analogique 12 * Entrée consigne externe
Pour positionneur de vanne | Pour entrée consigne externe 13 * Entrée consigne externe + RS485

P | Potentiométre de recopie | C
C | Courant 4-20mA Vv
V | Tension 0-10V

Courant 4-20mA /
Tension 0-10V "4

e Entrée universelle : Choix parmi 17 types d’entrées différentes.

e Second affichage programmable : consigne, alarmes, autoréglage, etc ...
e Zone PID avec 4 zones programmables.

e En mode analogique, la sortie peut étre utilisée pour la régulation ou pour la recopie.
e Fonctions spéciales.

e Fonctions configurables par I'utilisateur.

e 1/16 DIN.

e Affichage double : 2 rangée de LED de 4 digits (10000 points)

Connexions genérales.
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e RS-485 MODBUS.
« Sortie moteur pas a pas et entrée de contrdle de position.
¢ Alimentation 24 VCA/CC.




SPECIFICATIONS TECHNIQUES :
Affichage

igits LED,
Afﬁchaae haut 10mm rouge (valeur process).

Moteur pas a pas (option) : 18 VCC.
Courant (option). Echelle : 0 / 4-20mA.

Action : directe ou inverse.,
Charge maxi sur sortie : 500Q.

Sorti fon (option): Ed - 0-5 / 10VCC
Charge mini sur sortie : 10 kQ.

MMMMMMC—E ‘e de vie - 00000 ! ,

corti ie (option’ Sorti <chelle : 0 / 4-20mA

Action : Retransmission.
Echantillonage : 100msec.
Charge maxi sur sortie : 500Q.
Sortie tension, échelle : 0-5 / 10VCC.
Action : Retransmission.
Echantillonage : 100msec.
Charge mini sur sortie : 10 kQ.
Fonctions

Socte : E[onttlonne le ou I|nea|re

Cycle : 0.12100.0 sec.

: es.
PID : Chaud, froid, proportionnelle.
Cycle : 0 1 a 100. Osec

Rupture capteur : Haut d'échelle,
Consigne externe

Entrée : 0...20mA / 0...10V.

Charge d'entrée : 100 Q.

Valeur mini/maxi : -5%...105%.

Echelle d’entrée : -1999...9999 mini 1°C pour TC/RTD.

Dimensions
DECOUPE DE PANNEAU

48mm 46 mm

} 48mm { 100mm {




